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Opis elementow sterowania

Sterowanie i obstuga maszyny realizowane sg za pomocg elementow

sterowniczych elektrycznych, hydraulicznych oraz elementéw regulacyjnych
mechanicznych. Elementy te sg rozmieszczone na szafce sterowniczej SRM, szafce
sterowniczej robota oraz na poszczegdlnych elementach sktadowych urzgdzenia.

>

>
>

Rys. 8 Panel sterowniczy RM-PS1

Na szafce sterowniczej SRM (RM-PS1) (rys. 8) znajdujg sie:

1. Przycisk wylagcznika awaryjnego (,czerwony grzybek”) (oznaczony w
dokumentacji elektrycznej jako 29S4) — wytgczenie awaryjne urzgdzenia —
przycisniecie ww. wytgcznika powoduje zatrzymanie i zablokowanie maszyny,
zwolnienie ww. przycisku powoduje gotowos¢ urzgdzenia do resetu wytgczenia
awaryjnego

2. Panel HMI opisany szczegotowo w punkcie 5 niniejszej instrukcji obstugi
(oznaczony
w dokumentacji elektrycznej jako 19A10)

3. Podswietlany przycisk monostabilny START (oznaczony w dokumentaciji
elektrycznej jako 12S12) — start cyklu automatycznego urzadzenia; przyjeto
nastepujgca logike podswietlenia przycisku:

brak Swiecenia - urzgdzenie wytgczone Ilub brak gotowosci dla cyklu

automatycznego

Swiecenie swiattem przerywanym — gotowosc¢ do zatgczenia cyklu automatycznego

Swiecenie Swiattem ciggtym — cykl automatyczny zatgczony

4. Przycisk monostabilny STOP (oznaczony w dokumentacji elektrycznej jako
12S11) — wytaczenie cyklu automatycznego
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5. Podswietlany przycisk monostabilny RESET WYt. AWARYJNEGO (oznaczony
w dokumentacji elektrycznej jako 12S10) — reset wylgczenia awaryjnego;
przyjeto nastepujgca logike podswietlenia przycisku:

brak Swiecenia — urzgdzenie wytgczone lub aktywne wytgczenie awaryjne maszyny

Swiecenie sSwiattem przerywanym - gotowos¢ do skasowania wylgczenia

awaryjnego

Swiecenie Swiattem ciggtym — brak aktywnego wytgczenia awaryjnego

6. Stacyjka z kluczykiem MANUAL (oznaczona w dokumentacji elektrycznej jaki
12S9 — przetgczenie trybu pracy maszyny na tryb pozwalajgcy na sterowanie
podporami oraz przejazd platformy z robotem

7. Lampka kontrolna obecnosci napiecia sterowniczego

Rys. 9 Konsola radiowa Radioster

Konsola sterowania radiowego (rys. 9) zawiera:

8. Przycisk wytgcznika awaryjnego (,czerwony grzybek”) — wytgczenie awaryjne
urzgdzenia — przycisniecie ww. wylgcznika powoduje zatrzymanie i
zablokowanie maszyny, zwolnienie ww. przycisku powoduje gotowosc
urzadzenia do resetu wytgczenia awaryjnego

9. Wyswietlacz z wybranym trybem pracy manipulatoréw (13)

10. Przetgczniki wybranego trybu pracy manipulatoréw (13)

11.Przetgcznik monostabilny auto-poziomowania

12. Manipulator sterowania ggsienicami

13. Manipulatory do sterowania tapami

Dodatkowo z prawej strony (boku) konsoli znajduje sie przetgcznik wigczania
oraz wylgczania zasilania urzgdzenia oraz przycisk kasowania awarii. Z lewej
strony konsoli umieszczono przyciski dla startu oraz stopu serwopompy.
Urzadzenie posiada dwie wymienne baterie, ktére majg mozliwos¢ tadowania w
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dotgczonej tadowarce. Dodatkowo, w przypa’aku braku natadowanej baterii
mozliwa jest praca poprzez dotgczony kabel.

Urzadzenie wyposazono w sygnalizacje swietlng i dzwiekowa.

Rys. 10 Kolumna sygnalizacyjna

Przyjeto nastepujgca logike podswietlenia dla lampy czerwonej:

brak swiecenia — urzgdzenie wytgczone lub brak awarii

Swiecenie swiattem przerywanym — ostrzezenie — przywotanie obstugi do pulpitu
sterowniczego w celu zapoznania sie z przyczyng alarmu

Swiecenie swiattem ciggtym — awaria — wytgczenie maszyny

Przyjeto nastepujgca logike podswietlenia dla lampy pomaranczowej:

Swiecenie Swiattem przerywanym — aktywny tryb manual (tryb sterowania
podporami oraz ggsienicami)

Przyjeto nastepujgcyg logike podswietlenia dla lampy zielone;:

brak Swiecenia - urzadzenie wytgczone Ilub brak gotowosci dla cyklu
automatycznego

Swiecenie swiattem przerywanym — gotowosc¢ do zatgczenia cyklu automatycznego
Swiecenie Swiattem ciggtym — cykl automatyczny zatgczony

Przyjeto nastepujgcy logike dla sygnalizatora akustycznego:

sygnat ciggty — awaria urzadzenia.

trzysekundowy sygnat zatgczenia kazdego z silnikow.

sygnat przerywany 1s/5s — aktywny alarm.

sygnat przerywany 2Hz — przejazd urzadzenia.

sygnat przerywany 5Hz — naruszenie pola ochronnego skanera bezpieczenstwa
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Rys. 11 Skaner bezpieczenhstwa

1.1 Tryb Reczny (manual )platformy jezdnej

W trybie tym uzytkownik ma mozliwo$¢ przejazdu maszyng w miejsce pracy oraz
sterowania podporami. Do tego trybu niezbedne jest zatgczenie konsoli radiowej
Radister.

1.2 Tryb reczny robota
W trybie tym nastepuje projektowanie oraz wykonywanie kolejnych cykli robota
w trybie recznym z bezpieczng predkoscia.

1.2.1 Jednostka reczna dla operatora (FlexPendant)

Jednostka reczna dla operatora, ktora jest uzywana do wielu zadan podczas obstugi
manipulatora ZSM: uruchamiania programow, impulsowania manipulatora,
modyfikowania programow. Obejmuje urzgdzenie oraz oprogramowanie i jest sam w
sobie kompletnym komputerem. Jest podigczony do sterownika ZSM przez
zintegrowany kabel i sterownik.
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Gtéwne czesci jednostki reczne;j to:

A - Zigcze

B - Ekran dotykowy

C - Przycisk zatrzymania awaryjnego

D - Dragzek sterowniczy

E - Port USB

F - Trojpotozeniowe urzgdzenie uruchamiajgce
G - Rysik

H - Przycisk resetowania
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Przyciski sprzetowe jednostki reczne;j to:

A - D E Wybor urzgdzenia mechanicznego.

F - Przetgczanie trybu ruchu (liniowy lub reorientacja).

G - Przetgczanie trybu ruchu, osie 1-3 lub 4-6.

H - Przetgczanie regulacji.

J - Przycisk WSTECZ: powoduje wykonanie poprzedniej instrukcji programu.
K - Przycisk START: rozpoczyna wykonywanie programu.

L - Przycisk W PRZOD: powoduje wykonanie nastepnej instrukcji programu.



Fundusze Rzeczpospolita 8 Narodowe Centum ~ Unia Europejska
Europejskie - Polska BadahiRozwoju Europejski Fundusz

Inteligentny Rozwéj Rozwoju Regionalnego

Sposodb trzymania jednostki reczne;.

Jednostke reczng zazwyczaj obstuguje sie, trzymajgc go w dtoni. Osoby praworeczne
trzymajg urzgdzenie w lewej rece, a czynnosci na ekranie dotykowym wykonujg prawg
rekg. Osoby leworeczne mogg obrécié ekran o 180 stopni i trzymacé urzagdzenie w
prawej rece.
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1.2.2 Ekran gtéwny panelu jednostki recznej

3 4

1 N N
Wwall Get Brick Get Half Brick
Zg 2 J
Choose Start Brick Brick Warehouse

8
PP to Main Move to Home Gripper

1- Przycisk - Wall wywotania ekranu (procedury) projektowania sciany

2- Przycisk - Choose Start Brick wywofania ekranu kontroli kolejnosci uktadania
cegiet w Scianie

3- Przycisk - Get Brick wywotania funkcji pobrania catej cegty z podajnika

4- Przycisk — Get Half Brick wywotania funkcji pobrania potowki cegty z
podajnika Przycisk wywotania ekranu kalibracji pozycji poboru cegiet z
podajnikéw.

5- Przycisk do uruchomienia/zwolnienia chwytaka. Przycisk wywofania procedury
powrotu manipulatora do pozycji poczgtkowej (bazowej). Przycisk wywotania
ekranu produkciji
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1.2.3 Ekran projektowania i odczytu parametréw sciany (Wall)

— Reczny Zatrzymanie bezpieczerstwa m
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Przycisk — Laser przycisk pomiaru dtugosci i kgta odchylenia sciany w

poziomie.

2- Dtugosc¢ sciany.

3- Wysokosc¢ sciany.

4- Kat odchylenia sciany w poziomie.

5- Dtugosc¢ cegty.

6- Szerokosc¢ cegty.

7- Wysokosc¢ cegty.

8- Grubos¢ spoiny pionowej.

9- Grubos$¢ spoiny poziome;.

10- Przycisk zatgczenia procedury Force ON w trybie recznego poruszania
ramieniem robota poprzez nacisk/ciggnienie chwytakiem.

11-Przycisk wytgczenie procedury Force OFF w trybie recznego poruszania

ramieniem robota poprzez nacisk/ciggnienie chwytakiem. Przycisk Return

powrotu do ekranu gtdwnego.
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=~The sum of full bricks

~ The sum of half bricks

— The number of rows

— Current brick

_—Current row
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Suma wszystkich cegiet w $cianie.
Suma catych cegiet w Scianie.
Suma potéwek cegiet w Scianie.
llos¢ warstw cegiet w Scianie.
Wskaznik biezgcej cegty e Scianie.
Wskaznik biezgcego rzedu.
Przycisk do projektowania sciany.
Przycisk do sprawdzenia potozenia naroznikbw muru.
Przycisk powrotu do ekranu gtéwnego.
10-Wskaznik cegty startowej (poczgtku murowania).

Calculate

Check the Wall

Return

Start Brick number
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1.2.5 Ekran kalibracji pozycji poboru cegiet z podajnikéw (Brick Warehouse)

— Reczny Zotrzymanie bezpleczefstwa m
‘ =V :(g 4600109733 Zatrzymane (Predkodd 100%) X
Title

Setting the position of bricks on the feeders

Brick Half Brick
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Przycisk — Brick przycisk ustalenia pozycji catej ceglty w magazynie 1.
Przycisk — Half Brick przycisk ustalenia pozycji potéwki ceglty w magazynie
2.

Przycisk zatgczenia procedury Force ON w trybie recznego poruszania
ramieniem robota poprzez nacisk/ciggnienie chwytakiem.

Przycisk wytgczenie procedury Force OFF w trybie recznego poruszania
ramieniem robota poprzez nacisk/ciggnienie chwytakiem.

Przycisk powrotu do ekranu gtéwnego.
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